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1.Presentacién

Wolpac Magnetic, empresa especializada en el segmento de Control de Accesos humanos y
vehiculares en el mundo, se enorgullece de ser reconocida en el mercado por la funcionalidad y
eficiencia de sus productos, cuyas cualidades y garantia técnica estan, a partir de ahora, a su
disposicion.

Se pueden obtener aclaraciones, comentarios y sugerencias adicionales sobre este manual a través
de la division de soporte técnico operada por nuestra afiliada ATA SERVICE.

Sitio web: www.wolpac.com/assistenciatecnica

jAsegurese de que la version de este manual sea la mas actualizada! Wolpac Magnetic se reserva el
derecho de realizar cualquier cambio a este documento, o a las especificaciones técnicas del
producto sin notificacion previa o posterior a ninguna entidad.

Bienvenido a la tecnologia Wolpac Magnetic.
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2.Instrucciones de seguridad
importantes

Instrucciones generales

En este manual se describen las principales
caracteristicas del Slim Drive I, la forma en que
debe instalarse, asi como las precauciones a
tomar para el correcto funcionamiento del
equipo. Leer atentamente antes de iniciar
cualquier tipo de operacién para asegurar el
pleno rendimiento del producto.

Wolpac Magnetic hace todo lo posible para
garantizar que este manual sea revisado
periédicamente y siempre que se introduzcan
cambios significativos en el proyecto. Sin
embargo, nuestra politica de mejora continua
puede dar lugar a algunas diferencias menores
entre la unidad suministrada y la descripcién
proporcionada en este documento.

Cuidados Eléctricos

La energia eléctrica utilizada para alimentar este
equipo tiene voltaje suficiente para poner en
riesgo la vida de una persona. Antes de realizar
cualquier mantenimiento o reparacién, debe
asegurarse de que el equipo cuente con
aislamiento eléctrico y realizar pruebas para
comprobar que dicho aislamiento es completo.
Cuando no se pueda interrumpir el suministro
eléctrico, las pruebas de funcionamiento, el
mantenimiento y las reparaciones de las
unidades eléctricas sélo deben ser realizadas
por personas plenamente cualificadas en
relacién con el peligro que implican y que hayan
tomado las precauciones y la formacion
adecuadas.

Notas sobre la propiedad

Toda la informacidon contenida en este
documento es propiedad de Wolpac Magnetic,
La posesidn de este manual y el uso de la
informacion estd estrictamente limitado a
personas previamente autorizadas por Wolpac
Magnetic.

No se permite la reproduccién, transcripcion,
almacenamiento en servidores y traduccion a
cualquier idioma de este documento o parte del
mismo sin la autorizacién previa de Wolpac
Magnetic.

/MAGNETIC’

Cambios del equipo

No se podran realizar cambios al producto sin la
autorizaciéon de Wolpac Magnetic, quien serd
responsable de garantizar que el cambio
propuesto sea aceptable en términos de
seguridad y funcionalidad del equipo. Sélo
personas autorizadas por Wolpac Magnetic
pueden realizar cambios en el equipo.

Buenas Practicas de Uso

El equipo que se esta instalando no debe
abandonarse a menos que se hayan solucionado
de manera segura todos los posibles riesgos
eléctricos y mecdnicos. Se debe dejar a una
persona responsable a cargo del equipo cuando
exista la posibilidad de que la instalacién sea
insegura.

Los siguientes puntos a continuacién indican
buenas practicas que contribuiran a la seguridad
y evitaran dafios al equipo:

® Aseglrese de que toda la energia
eléctrica esté apagada y desconectada
antes de realizar cualquier tipo de
trabajo en el equipo;

e Nunca deje el equipo en un estado
potencialmente inseguro;

e Utilice uUnicamente las herramientas
correctas, preferiblemente indicadas
en este manual;

e Cuando trabaje con el equipo, quitese
cualquier joya que pueda ser
conductora o ropa que pueda
enredarse en las partes mecanicas del
equipo.

Advertencia importante

El slim Drive Ill es un producto de seguridad,
cualquier nifio o menor que utilice el equipo
debe ser supervisado y acompafiado por un
adulto responsable. Wolpac Magnetic no se
hace responsable de cualquier incidencia si no
se aplica esta norma.

3.Descripcién del producto

El Slim Drive Il es una barrera
electromecdnica con tablero de control
electrénico montado internamente,
fabricada en acero al carbono con
tratamiento anticorrosidn, con pintura en
polvo electrostatico de alta densidad y
adherencia.
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Los comandos operativos del equipo se
realizan a través de una placa electrdnica,
instalada en una regidn aislada del
mecanismo.

Aplicaciones

® @

Detalles de la posicidn de
instalacion

Brazo izquierdo

/MAGNETIC’

CCESS TO PROGRESS

4.Composicién del equipo

01—
02—
i 4 Comentado [1]: Empresas e Industrias
DR Parqueaderos
\ )
O?’ 4 Parques
Conjuntos residenciales
¢04'

01 — Tapa superior;
02 — Mddulo de control;
03 - Brida soporte brazo;

04 — Gabinete;

05 — Brazo octogonal

06 — Mecanismo;

07 — Resorte;

08 — Puerta con cerradura;

5.Caracteristica Técnicas

Material:

Tapa — plastico

Gabinete — acero al carbono pintado
Puerta - acero al carbono pintado
Brazo - aluminio

[Comentado [2]: item

MCBF 1 1.000.000
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Tensdo de alimentacao de rede 220-240V~ 50/60 Hz
Motor elétrico 84V = UV =
Poténcia méx. 165W 165W
Bindrio max. 300 Nm 300Nm
Tempo de abertura (80°)
-haste3m <2s <2s
-hasteSm <3s <3s
Frequéncia de utilizagdo Uso continuo Uso continuo
Temperatura ambiente de exercicio -20°C +55°C -20°C+55°C
Grau de proteao IP 55 (placa de controle)- IP 44 IP 55 (placa de controle)- IP 44
Dimensoes (CxPx A) 247 x 357 x 1163 mm 247 x 357 x 1163 mm
Peso 40kg 40kg
Placa de fundagao FAAC Haste FAAC Comprimento da haste
Dimensoes (Cx A) 230x 305 mm Haste retanqular 1.35...4.85 m max.
Haste redonda 1.40... 5.20 m méx.

Nota!

Para utilizar la barrera con tension de red de
115V — 50/60Hz, es necesario utilizar un
transformador, suministrado como
producto opcional.

NOTA:
- Realizar la maniobra de desbloqueo sin
alimentacidn eléctrica.

Sistema irreversible - Para permitir el
funcionamiento manual es necesario
realizar la maniobra de desbloqueo.
Encoder - El Slim Drive Ill estd equipado con
un codificador. El codificador detecta
constantemente la posicidn exacta de la
barra y permite gestionar las posiciones de
fin de curso y las desaceleraciones
memorizadas en los ajustes.

Motor - Motorizacion tipo escobillas,
encapsulada y sellada de corriente
continua, sin necesidad de lubricacion.
indice de Proteccién — IP-55
Temperatura de funcionamiento - -
20°Ca55°C

Funciéon  anti-aplastamiento - El
codificador permite que la placa realice la
funcion antiaplastamiento:

- El reconocimiento de un obstdculo
durante el cierre provoca la inversion de la
maniobra.

- El reconocimiento de un obstéculo en la
apertura provoca la parada.

Wolpac Controles Eficientes Depto. de Ingenieria

Fin de curso ajustable - La barrera esta
equipada con un sistema de fin de curso
ajustable en apertura y cierre.

Recursos - Es posible instalar la barra
Ortogonal y Articulada. Los componentes
Los requisitos necesarios para la instalacion
y las caracteristicas adicionales se
enumeran en el propio parrafo.

Sistema de balanceo - Es necesario utilizar
el resorte de equilibrio. El resorte, simple o
doble segln la longitud y configuracién de
la barra instalada, debe montarse en las
posiciones de fijacion definidas.

Nota!

El sistema de equilibrio es importante por
seguridad, para garantizar la estabilidad de
la barra en movimiento y mantener un buen
funcionamiento en el tiempo.

Ajustes Master-Slave - Para instalar dos
barreras con aperturas opuestas se debe

configurar los ajustes Master-Slave.

Simbolos: Sefalizacién en el producto.
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Comentado [3]: Voltaje

Motor eléctrico

Potencia méax

Binario méax

Tiempo de apertura

Barra 3m

Barra 5m

Frecuencia de uso. uso continuo
Temperatura ambiente de ejercicio
Grado de proteccion. Tabla de control
Dimensiones

Peso

Placa de cimentacion Faac. Longitud de la barra
Barra Faac

Dimensiones

Barra rectangular

Barra redonda
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Risco de esmagamento entre as partes moveis. Pre-

sente no balanceador

Risco de corte, esmagamento ou amputacao dos
.‘ dedos ou de uma mdo entre a haste e o corpo da

barreira. Deve ser colocado um cartaz na cobertura
peloinstalador.

“PERIGO DE MOVIMENTACAO AUTOMATICA" (ndo fomecido) Deve
ser colocado um cartaz na cobertura pelo instalador.

6.Transporte y Almacenamiento

Al realizar movimientos, siga las
instrucciones del embalaje. Mueve el
paquete con 2 personas.

Simbolos: sefalizacion en el embalaje.

INDICACION ARRIBA: NO GIRAR

€|

PRODUCTO FRAGIL
oy MANTENER LEJOS DELAGUAY LA
‘L HUMEDAD
s =
= APILAMIENTO MAXIMO
u
i-.-iJ MOVER SIEMPRE CON 2 PERSONAS

Uso de Palés
RISCOS

AL A

EQUIPAMENTOS DE PROTECAQ INDIVIDUAL

& Utilizar a empilhadeira ou tran-
spalete respeitando as regras de
sequranga para evitar riscos de
colisao/choque.

Wolpac Controles Eficientes
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EMBALAGEM UNICA
RISCOS

AL A

EQUIPAMENTOS DE PROTECAQ INDIVIDUAL

Oy

= Para o icamento manual, arranjar

e .y
Q ﬂ uma pessoa para cada 20 kg a

Comentado [7]: Embalaje Gnico
riesgos
Equipos de Proteccién Individual

Para elevacién manual, disponga una persona por cada
20 kg a levantar.

ser icado.
Almacenamiento
Almacenar el producto en su embalaje
original, en ambientes cerrados, secos,
protegidos del sol y libres de polvo y
sustancias agresivas. Proteger del estrés
mecanico. Si se almacena durante mas de 3
meses, controle periédicamente el estado
de los componentes y del embalaje.
- Temperatura de almacenamiento: de 5 °C
a30°C.
- Porcentaje de humedad: del 30% al 70%.
- Peso 63 kilos

Desembalaje y Movimiento
RISCOS

AL LA

EQUIPAMENTOS DE PROTECAOQ INDIVIDUAL

Para o icamento manual, arranjar uma pessoa para
5] cada 20 kg a ser icado.

Movimentar a embalagem com 2 pessoas. Usar as
alcas de agarre.

Nunca manusear a barreira agarrando no suporte
de placa.

I

1. Confie unicamente en el embalaje.

2. Cortar el embalaje para abrirlo por
completo y retirar todos los elementos del
embalaje.

3. Coloque la barrera en posicion vertical
sobre la base.

Compruebe que todos los componentes de
entrega estén presentes e intactos.
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Comentado [4]: Riesgo de aplastamiento entre las
partes méviles presentes en el equilibrador.

Riesgo de cortar, aplastar o amputar los dedos de la
mano entre la varilla y el cuerpo de la barrera. El
instalador debera colocar una sefial en la parte
superior.

Peligro de movimiento automatico (no incluido). El
instalador debe colocar una sefial en la parte superior.

Comentado [8]: Riesgos
Equipos de Proteccion Individual

Comentado [5]: Riesgos

Equipos de Proteccién Individual

Comentado [9]: Para elevacion manual, disponga una
persona por cada 20 kg a levantar.

Mover el embalaje con 2 personas. Use las manijas.

Nunca manipule la barrera sujetando el soporte de la
placa.

Comentado [6]: Utilice la carretilla elevadora o
transpaleta respetando las normas de seguridad para
evitar riesgos de colisién/choque.
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4. Deseche los materiales de embalaje. Los
materiales de  embalaje  (plastico,
poliestireno, etc.) no deben dejarse al
alcance de los nifios, ya que son fuentes
potenciales de peligro.

MNo fim da utilizagao, deite as embalagens nos con-
tentores proprios, conforme as normas de eliminacdo
do lixo e residuos.

Eliminacién del producto

Después de haber desmontado el
producto, eliminarlo respetando la
normativa vigente en materia de
eliminacién de materiales.

Componentes e materiais de fabricacdo, baterias e

componentes eletronicos ndo devem ser descartados

com o lixo doméstico, mas entregues a centros de
coleta e reciclagem autorizados.

Corpo da barreira
Tampa superior
Acessorios de instalagdo
Manual de instrugbes
Sinalizacdo de risco

[ R

Uso Previsto

Las barreras Wolpac Magnetic estan
protegidas para controlar el acceso de
vehiculos de uso residencial comun. Para
mover la barra manualmente, siga las
instrucciones de Operacién manual.

Cualquier otro uso no expresamente
indicado puede perjudicar la integridad del

producto y/o representar una fuente de
peligro.

Limites de Uso

Respete los limites de frecuencia de uso
descritos en los datos técnicos.

El Slim Drive Ill requiere el uso de una barra
especifica segun los limites de dimensiones
indicados en este manual.

Sélo se pueden montar en la barra
utilizando los accesorios indicados en este
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Comentado [10]: Al finalizar su uso, tirar el embalaje
en los contenedores adecuados, de acuerdo con las
normas de eliminacion de basuras y residuos.

Comentado [11]: Los componentes y materiales de
fabricacién, baterias y componentes electrénicos no
deben desecharse con la basura doméstica sino
entregarse a centros de recogida y reciclaje
autorizados.

Comentado [12]: 1- Cuerpo barrera
2- Tapa superior

3- Accesorios de instalacion

4- Manual de instrucciones

5- Sefializacion de riesgos
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manual. El Slim Drive Il requiere el uso de
un resorte adecuado para contrarrestar el
peso de la varilla y sus accesorios.

Las barreras utilizadas para controlar el
acceso  exclusivamente de vehiculos
deberdn estar equipadas con sefiales
visibles y adecuadas que prohiban el paso
de peatones. Se debe preparar y sefializar
adecuadamente una ruta separada para el
trdnsito de peatones fuera del radio de
accion de la barra. Si no se puede excluir el
transito de peatones, la barrera entra en el
ambito de aplicacion de las Normas NBR
15202 y NBR 16025.

La presencia de fendmenos ambientales,
incluso ocasionales, como hielo, nieve,
fuertes vientos, pueden comprometer el
correcto funcionamiento de la

Uso no permitido

Estd prohibido cualquier uso distinto al
previsto.

- Esta prohibido instalar la automatizacion
fuera de los limites prescritos en los Datos
Técnicos y Requisitos de Instalacion.

- Estd prohibido utilizar la barrera en una
configuracion constructiva distinta a la
prevista por el fabricante.

- Estd prohibido modificar cualquier
componente del producto.

- Estd prohibido instalar la barrera en salidas
de emergencia.

- Esta prohibido instalar el equipo en lugares
con riesgo de explosién y/o incendio: la
presencia de gases o humos inflamables
representa un grave peligro para la
seguridad.

- Estd prohibido energizar el equipo con
fuentes eléctricas distintas a las prescritas.
- Estd prohibido integrar sistemas y/o
equipos comerciales no previstos o
utilizarlos para usos no permitidos por los
respectivos fabricantes.

- No exponer el actuador a chorros de agua
directos de ningun tipo o tamafio.

- No exponer el actuador a agentes
quimicos o ambientales agresivos.

MAGNETIC

automatizacion y la integridad de los
componentes y convertirse en una
potencial fuente de peligro (prohibido en
caso de emergencia). El limite de utilizacion
en relacion al viento corresponde al grado
10 en la escala de Beaufort (velocidad
maxima: 102 km/h). La instalacién debera
ser visible durante el dia y la noche. En caso
contrario, es necesario adoptar soluciones
adecuadas para hacer visibles los elementos
fijos y moviles (kit de iluminacion en la
barra). La barrera debe estar conectado a
una placa electronica Wolpac Magnectic
como se indica en este manual
(Caracteristicas técnicas). La realizacion de
una automatizacion requiere la instalacion
de los dispositivos de seguridad necesarios,
identificados por el instalador mediante una
correcta evaluacién de los riesgos en el
lugar de la instalacién.

- No exponer la barrera a chorros de agua
directos de ningun tipo o tamafio.

- Estd prohibido utilizar la barrera para
mover piezas moviles que no estén
especificadas en este manual.

- Queda prohibido su uso para controlar el
acceso de peatones, el trafico de bicicletas
y el paso de animales.

- Esta prohibido el uso de la barrera en los
pasos a nivel.

- Estd prohibido utilizar y/o instalar
accesorios que no hayan sido aprobados
expresamente por Wolpac Magnetic.

- Estd prohibido utilizar el automatismo
antes de haber realizado la puesta a punto.
- Estd prohibido utilizar el equipo en
presencia de fallos/manipulacion que
puedan comprometer la seguridad.

- Esta prohibido utilizar el equipo con las
protecciones moviles y/o fijas alteradas o
retiradas.

- No utilizar el equipo cuando en la zona de
actuacion se  encuentren  presentes
personas, animales u objetos.

- No transitar y/o permanecer en el area de
accion del automatismo durante el
desplazamiento.

- No oponerse al movimiento de la barra. -
No pisar el actuador.
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- No colgarse, sujetarse a la barra ni dejarse
levantar. No se suba a la cubierta de la
barrera.

- No permitir que los nifios se acerquen o
jueguen cerca de la zona de accion del
automatismo.

- No permitir el uso de los dispositivos de
control por parte de personas que no estén
expresamente autorizadas y formadas.

- No permitir el uso de dispositivos de
control por parte de nifios o personas con
capacidades psicofisicas reducidas, salvo
bajo la supervision de un adulto
responsable de su seguridad.

Nota!

Durante el movimiento manual, siga
lentamente la barra durante todo el
recorrido, no lance en movimiento libre.

Uso de emergencia

En cualquier situacién de anomalia,
emergencia o averia, interrumpir el
suministro eléctrico al automatismo vy
desconectar las baterias de emergencia, si
estan presentes. Si existen condiciones para
un movimiento manual seguro de la barra,
utilice OPERACION MANUAL; de lo
contrario, mantenga el equipo fuera de
servicio hasta su puesta a
punto/reparaciéon. En caso de averia, el
reinicio/reparacion del equipo debe ser
realizado exclusivamente por el
instalador/mantenedor.

7.Funcionamiento Manual

- Efectuar la maniobra de desbloqueo
Unicamente con la varilla parada.

- Durante el movimiento manual, siga
lentamente la barra durante todo el
recorrido, no lance la barra en movimiento
libre.

- No dejar la barrera desbloqueada, después
de realizar el movimiento manual,
restablecer el funcionamiento automatico.

Wolpac Controles Eficientes Depto. de Ingenieria
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MANOBRA DE DESBLOQUEIO ‘\

1. ('3 Abriratampadafechadura. Inserirachavee
gird-la uma vez no sentido anti-hordrio até que
pare (1).

2. Realizar a movimentacdao manual.

3. Efetuar o reset do funcionamento.

RESET DO FUNCIONAMENTO

1. (&3 Girarachave umavezno sentido horério
até que pare (2).

2. Verificar se a movimentacdo manual esta impe-
dida.

3. Tirar a chave e fechar a tampa.

MT-116 ENE/2024 Rev.:06 P&4g.10

Comentado [13]: MANIOBRA DE DESBLOQUEO

1- Abrir la tapa de la cerradura. Inserte la llave y girela
en el sentido contrario a las agujas del reloj una vez
hasta que se detenga.

2- Realizar movimiento manual

3- Realizar el reset de funcionamiento

RESET DE FUNCIONAMIENTO

1- Girar la llave una vez en el sentido de las agujas del
reloj hasta el tope.

2- Compruebe si se impide el movimiento manual
3- Retire la llave y cierre la tapa.
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8. Identificacion de componentes

/MAGNETIC

Unidad Tipica
Subtitulo
1. Gabinete

2. Eje de transmision

3. Dispositivo de desbloqueo de la barra
(llave triangular)

4. Tapa superior

5. Puerta con cerradura

6. Médulo de control

7. Cubierta del médulo de control

8. Equilibrador/Fijacion superior del resorte

9. Motorreductor electromecanico con
codificador.

10. Apertura para fijacion del resorte.

11. Fin de curso

Componentes de instalacion
La instalacidon requiere los siguientes
componentes suministrados por
separado:

1- Perno Anclaje Parabolt

2- Brida

3- Barra ortogonal

4- Barra articulada

Wolpac Controles Eficientes Depto. de Ingenieria

5- Adhesivos reflectantes
6- Tapas

7- Resorte de balanceo

MT-116 ENE/2024 Rev.:06 P&ag.11
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1 Chumbadores 5/8" X 6"

5 adesivos Refletores| g Tampas
(S

7| Mola individual Mola Dupla

TN

e gs

9. Requisitos de instalacién

Antes de instalar la automatizacion,
comprobar la idoneidad de los requisitos
mecdnicos y realizar las intervenciones
necesarias para obtenerla. Los requisitos
mecdnicos esenciales son:

MMAGNETIC

Suelo sélido para soportar el peso de la
barrera con pavimento plano y horizontal.
No debe existir posibilidad de acumulacion
de agua en la zona de instalacion.

Los umbrales y salientes del suelo deben
tener la forma o las marcas adecuadas para
excluir la posibilidad de tropiezos o
resbalones. Para montar posibles bucles de
deteccion, consulte las instrucciones
respectivas.

Presencia de un margen de seguridad entre
la pared (u otro elemento fijo) y el extremo
de la barra, adecuada para proteger a las
personas del riesgo de
aplastamiento/atrapamiento. Presencia de
margenes de seguridad entre las partes fijas
y moviles, adecuados para proteger el
riesgo de aplastamiento de las manos.

Para definir los espacios minimos para
evitar aplastamiento de partes del cuerpo,
consultar Norma NBR NM —1SO 13854.
Para definir distancias de seguridad para
evitar llegar a zonas peligrosas, consultar la
Norma NBR ISO 13857.

Presencia de espacios de trabajo adecuados
para las maniobras de instalacion vy
sucesivas operaciones de mantenimiento,
considerando también la apertura de la
barra de servicio y el
posicionamiento/retiro de la tapa y otros
posibles elementos.

Ausencia de obstaculos fijos o0 méviles para
el movimiento de la barra (por ejemplo:
ramas, catenarias, techos).

Si el area de instalacion presenta la
posibilidad de colisiones con vehiculos,
proporcione  estructuras  protectoras
adecuadas para proteger el cuerpo de la
barrera.
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10. Dimensiones del Slim Drive llI

340

3000/3500/4000/4500/5000

390

LiLl

11. Instalacién Eléctrica

ilmportante!

Antes de realizar cualquier intervencion,
desconectar la red eléctrica. Si el
seccionador no esta visible, coloque en
él un cartel de “ATENCION -
Mantenimiento en curso”.

La instalacion eléctrica debe cumplir con la
normativa vigente en el pais de instalacién.
Utilice  componentes y  materiales
aprobados.

MMAGNETIC

ShuveLEms

358

a4

La red de suministro eléctrico de la
automatizacion debera estar equipada con
un interruptor termomagnético omnipolar
con umbral de actuaciéon adecuado vy
distancia de apertura de contactos igual o
superior a 3 mm, a efectos de
seccionamiento, de acuerdo con las normas
vigentes. La red de alimentacidn eléctrica
de la automatizacion debe estar equipada
con un interruptor diferencial con un
umbral de 0,03A. Las masas metalicas de la
estructura deberan estar puestas a tierra.
Comprobar que la instalacién de puesta a
tierra cumple con la normativa vigente en el
pais de instalacion.
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Los cables eléctricos para la instalaciéon de
automatizacion deberan ser de tamafo vy
clase de aislamiento conforme a las normas
vigentes, colocados en tuberias rigidas o
flexibles adecuadas, exteriores o)
subterraneas.

Utilice tubos separados para los cables de
tensién de red y los cables de conexién para
dispositivos/accesorios de control de 12-24
V.

En el caso de la configuracidn Master-Slave
es necesario colocar un tubo para los cables
de conexidn entre las placas electrdnicas.
Comprobar, consultando el plano de
cableado subterrdneo, que no existen
cables eléctricos en las proximidades de
excavaciones y perforaciones, para evitar el
riesgo de descarga eléctrica.

Comprobar que no existen tuberias en las
proximidades de excavaciones y
perforaciones.

Las conexiones de tuberias y prensaestopas
deben impedir la entrada de humedad,
insectos y animales pequefios. Proteja las
conexiones de extension utilizando cajas de
conexiones con un grado de proteccién IP
67 o superior. La longitud total de los cables
BUS no debe exceder los 100 metros.

Instalaciéon Tipo

/MAGNETIC’

La barrera debe estar siempre visible para
evitar el riesgo de descarga involuntaria.

Se requiere un sistema de iluminacion
adecuado.

Es aconsejable instalar un intermitente de
sefial de movimiento en un lugar visible.
Para ensamblar los bucles de deteccion,
consulte las instrucciones respectivas.

Los accesorios de control deben ubicarse en
dreas que sean siempre accesibles y no
peligrosas para el usuario. Es aconsejable
posicionar los accesorios de control dentro
del campo visual del automatismo. Esto es
obligatorio en el caso de un comando de
"hombre presente".

Si se instala un botén de parada de
emergencia, éste debe cumplir con la
norma NBR ISO 13850. Respetar las
siguientes alturas desde el piso:

- Accesorios de control = minimo 150 cm

- Botones de emergencia = maximo 120 cm
Si los mandos manuales estan destinados a
personas con discapacidad o enfermedad,
resdltelos con los pictogramas adecuados y
compruebe que también sean accesibles
para estos usuarios.

La instalacidn Tipo es una representacidon puramente ejemplar.
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CCESS TO PROG SRESS

Asegure los cables dentro de la barrera

Se necesitan aproximadamente 150 cm de
cable.
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1. Disponga los cables dentro de la barrera.
Asegure los cables con las correas
suministradas 1, 2y 3.

2. Retirar el tornillo con la arandela 1. Abrir
la abrazadera del cable 2. Guiar los cables
hasta la placa.

3. Cierre las bridas con el tornillo y la
arandela.

Las conexiones eléctricas deben realizarse
después de completar la instalacidon
mecanica.

12. Montaje de la Barra

- Realizar operaciones en ausencia de
energia eléctrica.

- Antes de instalar la varilla, comprobar la
fijacién del cuerpo de la barrera con los
pares de apriete adecuados.

- Mover la varilla con 2 personas.

- Si es necesario cortar la barra, no cortar el
extremo preparado con el orificio pasante.
Después del corte, eliminar posibles aristas
vivas y rebabas.

Antes de montar la barra, comprobar la
integridad del perfil de proteccidon de goma
inferior.

Preparar el Equilibrador

Antes de montar la barra, es necesario girar
el equilibrador a la posicién de barra
cerrada.

Este paso requiere desbloquear la barrera. -
Mantener alejado de elementos méviles en
el interior del tejado.

- Para mover el equilibrador, girar el eje de
transmision, utilizando la palanca de
montaje de la barra si es necesario. No
utilice otras herramientas.

MAGNETIC

1. Realizar la maniobra de desbloqueo.

2. Girar el eje hasta posicionar el
equilibrador en el tope con el fin de curso
de cierre.

Fim de curse de fechamento
Barreira E5Q 1
Barreira DIR 2

I
3. Restablecer el

automatico.

funcionamiento

1 - Montaje de la Brida

2 - Apriete la brida en el eje de

transmision.
\ :
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/MAGNETIC

5- Dejar apoyada la barra para
descargar el peso hasta completar el
montaje del resorte.

Inserte las tapas 1y 2 en los extremos
de la barra

13. Montaje del resorte

El balanceo de la barrera requiere:

- Montar el tirante en la posicion adecuada.
- Montaje de resorte adecuado: simple o
doble.

- Ajuste manual del tirante.

Importante!
- Realizar operaciones en ausencia de
energia eléctrica.

- El resorte adecuado a la configuracién y
longitud de la barra estd indicado en las
tablas de balanceo. Respetar los orificios de
acoplamiento indicados para el equilibrador
y la base.
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- Es necesario tener en cuenta los accesorios
de la barra a la hora de elegir el resorte de
balanceo (simple o doble). Después de
afiadir o quitar accesorios en sucesivas
ocasiones, puede ser necesario cambiar el
resorte.

Tirante

Este paso requiere desbloquear la barrera.
- Mantener alejado de elementos moviles
en el interior de la cubertura.

- No dejar la barra en posicién vertical
cuando la barrera esté desbloqueada.

1. Realizar la maniobra de desbloqueo.

2. Eleve la barra completamente
verticalmente.

3. Restablecer el funcionamiento
automatico.

4. Alinee el casquillo 1 y el tirante 2 en el
orificio correspondiente. Fijar con el
tornillo 3 interponiendo la arandela.

Tirante item 1,2y 3

b

Tirante item 4

MAGNETIC

Resorte Individual
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1. Extienda el tirante desenroscandolo
manualmente para acelerar la operacién.

2. Conecte el resorte al tirante y a la
abertura en la base del cuerpo de la barrera.

3. Encoja la barra de direccion apretandola
manualmente para tensar el resorte.

Nota!

Manténgase alejado de las espirales del
resorte.

4. Restablecer el
automatico.

funcionamiento

Resorte Doble

(e
(@

(@

([

(e

(@

(

AN

LA
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1. Extienda el tirante desenroscdndolo
manualmente para acelerar la operacion.

2. Fijacion inferior: Fijar la placa 1 en la
apertura de la base del cuerpo de la barrera
identificada en 2 y bloquearla con el
elemento x. Adjuntar a 2 resortes.

3. Fijacion superior: Fijar la placa 2 a los
resortes y luego al tirante.

4. Encoja el tirante apretandolo
manualmente para tensar el resorte.

Nota!

Manténgase alejado de las espirales del
resorte.

5. Restablecer el funcionamiento

automatico.

Accesorios de la Barra

Es necesario tener en cuenta los accesorios
de la barra a la hora de elegir el resorte de
balanceo.

Los accesorios de la barra deben
ensamblarse antes de equilibrar la barra. Si
se agregan o quitan accesorios en ocasiones
sucesivas, es posible que sea necesario
reemplazar el resorte. Después de alguna
modificacién en la barra, es necesario
equilibrarla  nuevamente. El resorte
apropiado para la configuracién y longitud
de la barra se indica en la tabla de balanceo.

Equilibrar la Barra

RISCOS

V- VAVAY

EQUIPAMENTOS DE PROTECAD INDIVIDUAL

MT-116 ENE/2024 Rev.:06 P&g.19
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Este paso requiere desbloquear la barrera. -
Realizar la maniobra de desbloqueo sin
alimentacion eléctrica.

- Mantener alejado de elementos moviles
en el interior de la tapa y de los resortes.

- No dejar la barra en posicion vertical
cuando la barrera esté desbloqueada.

Nota!

Para equilibrar una barra articulada
consultar las instrucciones especificas.

1. Realizar la maniobra de desbloqueo.

2. Colocar la barra a 45° y dejarla libre: la
barra estd equilibrada cuando mantiene su
posicion.

3. Haga ajustes, si es necesario:

- Si la barra tiende a abrirse, es necesario
extender el tirante.

- Si la barra tiende a cerrarse, es necesario
acortar el tirante.

4. Repita el ajuste hasta lograr el balanceo.

5. Restablecer el funcionamiento
automatico.

Balanceo de la Barra

Cierre la Tapa Superior

Wolpac Controles Eficientes Depto. de Ingenieria
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MMAGNETIC

1. Con la tapainclinada, inserte las traviesas
1 en la apertura 2 de la cubertura (lado de
la barra), luego bajela en el lado opuesto.

2. Cerrar con la llave: girar en el sentido
contrario a las agujas del reloj.

3. Comprobar que la tapa esté cerrada:
intentar levantarla actuando
simultaneamente en ambos extremos del
lado de la barra y luego del lado opuesto.

Para que el cierre sea estanco, la puerta
barrera debe estar cerrada vy fijada
permanentemente.

Ajustar el Fin de Curso

Wolpac Controles Eficientes

Depto. de Ingenieria

El motorreductor se suministra con fines
de curso ajustados. Es posible intervenir en
los fines de curso para regular la
horizontalidad y verticalidad de la barra.

Fim de curso A Fim de curso B
Barreira DIR  haste vertical haste horizontal
BarreiraESQ haste horizontal haste vertical
iNota!

MT-116 ENE/2024 Rev.:06 P&ag.21

Comentado [17]: Fin de curso A
Barrera DIR Barra vertical
Barrera ESQ Barra Horizontal

Fin de curso B
Barra Horizontal
Barra vertical
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Este paso requiere desbloquear la barrera. -
Realizar la maniobra de desbloqueo sin
alimentacion eléctrica.

- Mantener alejado de elementos moviles
en el interior de la tapa y de los resortes.

- No dejar la barra en posicidn vertical
cuando la barrera esté desbloqueada.

1. Al mismo tiempo, desenrosque la
contratuerca 1y el tornillo 2.

2. Mantenga apretada la contratuerca 1y
ajuste manualmente el tope con el tornillo
3.

3. Bloquee la contratuerca 1 con la llave
hexagonal y apriete el tornillo 2 con la llave
Allen.

4. Comprobar el correcto ajuste del fin de
curso. Si es necesario, repita la secuencia. Al
final, apriete definitivamente el tornillo 2 al
par indicado.

Puesta a tierra de la puerta

El cable suministrado se debe fijar con la
arandela dentada y la tuercaalabaseyala
puerta. Respetar el orden de insercidn
indicado en la figura.

MAGNETIC

Cerrar la Puerta

Es obligatorio cerrar la puerta antes de
realizar cualquier maniobra, incluso en
modo manual. Mueva la puerta con cuidado
para evitar dafiar el cable de tierra.

Inserte la abertura de la puerta inferior en
la cama 1, en la base de la cubierta.

2. Cierre la puerta y fijela con los tornillos 2
(suministrados).
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14. Instalacién Electrdnica

Dados da placa de controle
230%~
Tensao de alimentacao de rede 220-240V~ 50/60 Hz
Poténcia max 150W
Tensdo de saida acessdrios 24V ==
Carga max. acesstrios 500 mA
Carga max. acessonios BUS 2easy 500 mA
Carga max. pisca-pisca MV =—=15W
Temperatura ambiente de exercicio =20°C +55°C

Interrumpa siempre el suministro eléctrico
antes de trabajar en la placa.

Suministre energia eléctrica Unicamente
después de completar todas las conexiones
y verificaciones preliminares de puesta a
punto.

Nunca se debe quitar la tapa de la placa,
excepto cuando se reemplaza la placa.
Ninguna operacion de instalacién requiere
el retiro de la cubertura.
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Componentes del médulo de control:

PLACA:

Placa de bormes da tensdo de alimentagao de rede

Comentado [18]: Voltaje
Potencia Max

Voltaje de salida de accesorios
Carga Max accesorios

Carga Max accesorios BUS 2easy
Carga Méax Intermitente
Temperatura ambiente de ejercicio

Comentado [19]: Placa

J1- Placa de terminales de tension de red

J3- Placa de terminales para BUS 2easy

J6- Placa de terminales para entradas/accesorios

J7- Conector para médulo radio XF

J8- Conector para bateria XBTA 24

J10 - Placa de terminales para detector externo LOOP1
J11 - Conector codificador

J13 - Placa de terminales para detector externo LOOP2
J16- Placa de terminales para intermitente externo

J18 - Placa de terminales para luces de barra

J20- Placa de terminales para salidas

J25- Conector para intermitente integrado

Conector J23 para motor

F1- Fusible de proteccién de la placa (F1=T2. 5A)
DISPLAY - Display de programacion

13 Placa de bornes para BUS Jeasy
J6 Placa de bornes para entradas/acessdrios
17 Conector para médulo de radio XF
J8 Conector para bateria XBAT 24
o Placa de bornes para detector externo LOOP1
m Conector para encoder
n3 Placa de bormes para detector externo LOOP2
6 Placa de bornes para pisca-pisca externo
ns Placa de bornes para luzes da haste
J20 Placa de bornes para saidas
J25 Conector para pisca-pisca integrado
23 Conector para motor
F1 Fusivel de protecdo da placa (F1 =T2.5A)
DISPLAY Display de programacio
PLACA:
DL1 Led de sinalizacao do dispositivo com BUS 2easy ATIVO
DL2 Led de sinalizagdo de diagndstico BUS 2easy“BUS MON"
DL3 Led de sinalizagio "RADIO1" (OMNIDEC)
DL4 Led de sinalizacio "RADIO2" (OMNIDEC)
DL5 Led de sinalizacdo de erro/alarme
DL8 Led de status EMER
DL Led de status STOP/FSW-CL
DL10  Led de status CLOSE
DL11  Led de status OPEN
DL12  Led destatus LOOP1
DL13  Led de status LOOP2

MT-116 ENE/2024 Rev.:06 P&g.23

Comentado [20]: Placa

DL1 - Led de sefializacién de dispositivo con BUS
2easy Activo

DL2- Ler de sefializacion de diagnostico BUS 2easy
"BUS MON"

DL3 - Led de sefializacién "Radiol" (OMNIDEC)
DL4 - Led de sefializacién "Radio2" (OMNIDEC)
DL5 - Led de sefializacion de error/alarma

DL8- Led de status EMER

DLO- Led de status PAPAR/FSW-CL

DL10- Led de status CERRAR

DL11- Led de status ABRIR

DL12 - Led de status LOOP1

DL13 - LED de status LOOP2
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Médulo de Control
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Conexiones

Antes de realizar conexiones eléctricas, desconectar el suministro eléctrico del automatismo. Si
el seccionador no esta visible, coloque en él un cartel de “ATENCION - Mantenimiento en curso”.

Dispositivo de comando contactos NA de una misma entrada deben
conectarse en paralelo. Los multiples
contactos NF de la misma entrada deben Comentado [21]: ABRIR
lg-— = ] conectarse en serie CERRAR
: PARAR
- M om0 W R EMERGENCIA
Terminal J6 GND
- . +24V
Z|H|a | a 1 - OPEN - Contacto NA, conectar un botén
'g'._-' g E "'E" = ﬁ u otro generador de impulsos que al cerrar
OUivwa + un contacto ordene la apertura de la
| barrera
\\ ‘ 7 2 — CLOSE - Contacto NA, conecte un botén
u otro generador de impulsos que, al cerrar
un contacto, ordene el cierre de la barrera.
-

3 — STOP - Configurado como STOP
(default): Contacto NC, conecte un botén u

Conecte los dispositivos en la placa de otro dispositivo que, abriendo un contacto,
terminales J6 en la placa. Los distintos
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ordena la parada de la barrera; si no esta
conectado a ningun dispositivo, realizar un
jumper con GND.

FSW-CL - Configurado con FSW-CL (ver
funcién SP en programacién avanzada):
Contacto NF, conecta una fotocélula u otro
dispositivo que, abriendo un contacto
durante el cierre, ordena la inversion al
abrir.

4 - EMER - Contacto NF, conecte un botén u
otro dispositivo que abriendo un contacto
ordene la apertura de la barrera en caso de
emergencia, si no estd conectado a ningun
dispositivo hacer un jumper con GND.

5 - GND — Negativo de alimentacién de
accesorios de 24V (1A — Max).

Entrada STOP configurado como FSW-
CL

Py

w e GIGIES

Eg%ﬁn:’ a3 |elelele
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Para conexiones de fotocélulas con
contacto de relé es necesario configurar la
entrada STOP como FSW-CL. Conectar la
alimentacion negativa de los transmisores
(TX) de las fotocélulas a una salida OUT
configurada como Fail-Safe. De esta forma
se puede comprobar el funcionamiento de
las fotocélulas antes de cada cierre: la
prueba consiste en interrumpir
momentaneamente la alimentacién de los
TX y comprobar el cambio de estado de las
entradas. Si la prueba falla, significa que la
placa electrénica no esta controlando el
movimiento.
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Lazos inductivos

=3

B

LOOP 1
LOOP 1

| LOOP 2
LOOP 2

-
-

Los detectores de bucle inductivo
magnético no deben utilizarse para detectar
peatones, bicicletas y motocicletas. Si no es
posible eliminar su pasaje, se requieren
dispositivos alternativos como fotocélulas.

Conecte los detectores mediante un bucle
inductivo magnético externo a las placas de
terminales J10 (LOOP 1) 0 J13 (LOOP 2).

Salidas
mf—v—v—v—v—v—%

= - i~
==l .-
EFEIEIEE
U + 00|00

ilmportante!
Respetar la carga de 100mA max. para cada
salida.

Salidas de colector abierto: la activacion de
las salidas y su polaridad son ajustables
mediante programacién avanzada.

Comentado [22]: ABRIR
CERRAR
PARAR
EMERGENCIA
GND

+24V

GND

+24V

OouT1

ouT2

OouT3

ouT4

Salida activa | Salida no activa

Polaridad NA GND Circuito abierto

Polaridad NF Circuito GND

abierto
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Conecte los dispositivos deseados a la placa
de terminales J20.

Motor
I - MOT 2
—mor| )| EA
m]
blu O
u] m
EMC

El cable del motor viene conectado de fabrica
a una barrera DIR. Invierta los cables si hay
instalada una barrera ESQ.

ENCODER - El cable del encoder viene
conectado de fabrica, para que el
automatismo funcione el encoder debe estar
siempre conectado.

Luces de la Barra

LIGHT
BEAM
. | BLG |
—] CoMm 18 |
\/ /| BLR
TRAFFIC
LAMP

oooo

Bateria XBAT 24V

melL:
W

XF 433-868

Red eléctrica y conexion a tierra

MAGNETIC

AC Principal

Utilice un cable 3G de 1,5 mm2 (no incluido).
La puesta a tierra entre la placa y la tapa se
realiza en fabrica.

No retire la conexion.

1. Engarce el cable de tierra del cable eléctrico
al terminal provisto.

2. Insertar 2 arandelas, el terminal y la tuerca
suministrada en la toma de tierra, respetando
el orden de insercion.

3. Apriete la tuerca.

4. Conecte los cables de fase y neutro a J1.

Accionamiento

Durante el funcionamiento existe riesgo de
cortes, amputacion y aplastamiento de manos
debido a la presencia de piezas moviles en el
interior de la cobertura. Si en la configuracién
Master-Slave se instalan dos barreras, antes
de activar la Master es necesario tener
configurada la barrera Slave.

1. Compruebe si el médulo de control esta
bloqueado.
2. Alimentar eléctricamente el equipo

(Barreira Master). La placa se enciende y la
pantalla muestra en secuencia:
- La version del firmware (2 digitos separados
por un punto).

S0 - Parpadeando si se requiere una
configuracion o el estado de Ila

automatizacion.
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3. Comprobar el estado de los LED en reposo.

Los LED del BUS 2easy deben controlarse

después del registro de los dispositivos.

4. Memorizar los comandos remotos
presentes en el equipo.

5. Programe el médulo de control sin realizar
el setup. Para el correcto funcionamiento de
la barrera programar el parametro CF de
acuerdo con la largura de la barra.

6. Registrar, si estan instalados, los
dispositivos BUS 2easy.

7. Compruebe el sentido de marcha de la
barrera.

8. Realizar el setup.

9. Si se usa la bateria XBAT 24:

- Interrumpir el suministro eléctrico del
equipo.
- Conectar la bateria del XBAT 24.

- Alimentar eléctricamente el equipo.

15. Programacion Basica

1. Presione y mantenga F hasta que
aparezca la primera funcion basica.
(Cada funcién contintia mostrandose

mientras F se presiona).

2. Liberar: aparece el valor de la funcién
(default u otro programado).

P

MAGNETIC

3. Utilice los botones + o = para modificar el
valor.

oo
4. presione F para confirmar el valor
mostrado. Pasar a la siguiente funcién. El

valor modificado entra en vigor
inmediatamente.

F

Puedes proceder del mismo modo para todas
las funciones. La ultima funcién le permite
(Sk) cerrarla programacion.

5. En S5k lige Y o no a través de los bot&es

+/- :
Y = Guarda la nueva programacion
no = NO guarda la nueva programacién

6. Presione F para confirmar y cerrar.
Vuelve al estado de automatizacién.

Para salir de la programacion en cualquier

momento:

- Mantenga presionada la tecla F y luego

también = para ir directamente a St.

16. Programacion avanzada

1. Presione y mantenga F y luego también

+, hasta que aparezca la primera funcion
avanzada. (Cada funcién continda

mostrandose mientras se presiona F).
ﬁ
+ F

2. Liberar: Aparece el valor de la funcién
(default u otro programado).
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+ F
(®]+[e]
3. Utilice los botones + o = para modificar el

valor.

=

(o]

4. presione F para confirmar el valor

mostrado. Ir a la funcién siguiente. El
valor modificado entra en vigor
inmediatamente.

5. EnStelige Y o no a través de los botones

+/- :
Y = guarda la nueva programacion;

no = NO guarda la nueva programacion.

6. Presione F para confirmar y cerrar.

Vuelve al estado de automatizacion.

Para salir de la programacién en cualquier
momento: mantenga presionado F y luego

también — pasar directamente a St.
cF Configuracion de barrera

Programa Parametros Funcionales (incluida la
velocidad de apertura y cierre)

01 - Barra hasta 3m
02 - Barrade3ma4m

03 -Barrade 4ma5m

dF Default
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Muestra si la placa ha sido configurada con los
valores de fabrica (default).

Y - Indica que todos los valores programados
corresponden a los defaults.

No - Indica que uno o mas valores
programados son diferentes a los defaults.

Seleccione Y si  desea restaurar la

configuracion default.

[k Configuracion Master/Slave
MA - Configura la placa en modo Master.
SL - Configura la placa en modo Slave.

En la placa Slave no son visualizados los
parametros:

L0-PR-bu-tL-PF-t-bF

Ver el parrafo respectivo.

L0 Légica de Funcionamiento
EF Semiautomatico paso a paso

B Automatica

HF  Automaética paso a paso

b Semiautomatico B

LC Semiautomdtico B en apertura/Hombre
presente C en cierre

C  Hombre presente
= Parqueadero

B8 Parqueadero Automatico

PA Tiempo de pausa
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Regulable de 00 a 59s, en fases de 1s. Una vez
superado el valor de 59, la visualizacién pasa
a indicar minutos y décimas de segundo
(separados por un punto) con ajuste en pasos
de 10s, hasta un maximo de 9,5 minutos. Ej: si
el display indica 2,5, el tiempo es 2 min y 50s.

5o Velocidad de apertura
01 - Velocidad minima

10 - Velocidad maxima

Sc -Velocidad de Cierre
01 - Velocidad minima

10 - Velocidad maxima

by Registro de los dispositivos BUS
2easy

Ver respectivo parrafo 18.

[1l Accionamiento hombre presente

+ ABRIR (mostrando oP) mientras que el

botdn sea presionado.

= CERRAR (mostrando cL) mientras que el

botdn sea presionado.

EL Setup
Aprenda las posiciones de fin de curso.

Ver el parrafo respectivo.

Sk salida de la Programacion

Y - Guardar y salir de la programacién

MAGNETIC

no - Salir de la programacién sin guardar,
presionar F para confirmar. Después de salir,
el display muestra el estado de Ila
automatizacion:

00 = Cerrada

01 = Abierta

02 = Parada después abre
03 = Parada después cierra
04 = En pausa

05 = En apertura

06 = En cierre

07 = Failsafe en curso

08 = Verificacion de los dispositivos BUS 2easy
en curso

09 = Parpadeo previo después abre
10 = Parpadeo previo después cierra

11 = Apertura en Emergencia

FF Parpadeo Previo
no - Desactivado

OC - Parpadeo previo 3 segs. antes de cada
movimiento

F[J Fuerza del motor al abrir

01 - Fuerza minima
50 - Fuerza maxima

F[_ Fuerza del motor al cerrar
01 - Fuerza minima

50 - Fuerza maxima
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5P Configuracién entrada stop
Establece la funcién de entrada STOP
00 - Parada (STOP)

02 - Fotocélulas de cierre (FSW-CL)

= Tiempo de funcionamiento (Time-
out):

Programe un valor superior al tiempo
necesario para que la barrera se abra/cierre
completamente. Ajustable de 0 a 59
segundos. en fases de 1 segundo. Luego, la
pantalla cambia a minutos y décimas de
segundo (separados por un punto) y el tiempo
se ajusta en fases de 10 segundos, hasta un
valor maximo de 9,5 minutos. Ej: si el display
indica 2,5, el tiempo de pausa corresponde a
2 min. y 50 seg.

En el caso de equipos con configuracion
Master/Slave se debera programar un tiempo
de funcionamiento Master que tenga en
cuenta los tiempos de movimiento de ambas
barreras.

ol Configuracién de salida out 1
00 - Siempre activa
01 - Fail safe

02 - Luz piloto (encendida al
abrir/pausar/abrir, intermitente al abrir,
apagada al cerrar)

03 - Luzde cortesia
05 - Barrera abierta o en pausa

06 - Barrera cerrada
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07 - Barrera en movimiento
08 - Barrera de emergencia
09 - Barrera en apertura

10 - Barrera en cierre

12 - Seguridad activa

13 - Semaforo (se activa cuando esta en
pausa/abierto, se desactiva al cerrar)

15 - Activacion paso a paso a través del
segundo canal de radio

19 - Funcionamiento de la bateria
20 - Loop 1 ocupado

21 - Loop 2 ocupado

F| Polaridad de la salida out 1

Y - Salida NF

no - Salida NA

Sila salida ol = 01 (Fail-safe) configurar Pl = no.
02 ver ol

P2 ver PI

o3 verol

P3 ver PI

o4 ver ol

P4 ver P1

ko Tiempo de la salida out 1

Se muestra sélo si una de las salidas esta
configurada como luz de cortesia, establece
el tiempo de salida de 1 a 59 minutos en
fases de 1 minuto.
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bF Funcionamiento de la bateria

01 - Continua funcionando hasta que se
descarga por completo.

02 - Cuando la Red se interrumpe, la barrera
se abre.

04 - Cuando se interrumpe la red, la barrera
se cierra.

o5 Modo de funcionamiento
intermitente — integrado

01 - Semaforo (verde fijo con barrera en
pausa/abierta, rojo intermitente durante el
movimiento, rojo fijo con barrera cerrada).

02 - Intermitente (rojo intermitente durante
el movimiento, apagado en todos los demas
status).

bl Modo de funcionamiento de las
luces de la barrera

01 - Luces encendidas con barrera cerrada,
apagadas con barrera pausada/abierta,
parpadeando durante el movimiento.

02 - Luces apagadas con barrera en
pausa/abierta, parpadeando en todos los
demas status.

HS Necesidad de mantenimiento -
contador de ciclos (Combinado
en las dos funciones siguientes).

Puede resultar atil para programar
intervenciones de mantenimiento

programadas.

Y — Activa

/MAGNETIC’

no — Eliminado

M Programacion de ciclos en miles

Permite programar una cuenta atras de los
ciclos de funcionamiento del equipo de 0 a 99
(miles de ciclos). La funcién se puede utilizar
en combinaciéon con nC, para comprobar el
uso del equipo y para la "Solicitud de
asistencia". 00...99 (miles de ciclos).

17. Légicas de Funcionamiento

En todas las légicas:

- El comando STOP tiene prioridad y bloquea
el funcionamiento de la automatizacion.

- El comando EMER tiene prioridad y abre la
automatizacion.

EF Semiautomatico paso a paso

La légica EP requiere el uso sélo del comando
OPEN:

- OPEN cuando la barrera estd cerrada
comanda la apertura.

- OPEN cuando la barrera estd abierta
comanda el cierre.

- OPEN durante el movimiento para.

- OPEN sucesivo en parada, inversion en
movimiento.

El comando CLOSE siempre ordena el cierre.

H Automatica

La légica A requiere el uso sélo del comando
OPEN:

- OPEN cuando la barrera estd cerrada
comanda la apertura. Transcurrido el tiempo
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de pausa, la barrera se cierra
automdaticamente.

- OPEN Cuando la barrera se abre en pausa,
recarga el tiempo de pausa. (Incluso en el
intervalo de fotocélula, recarga el tiempo de
pausa).

- OPEN durante la apertura se ignora.

- OPEN durante la apertura se vuelve a abrir.

AP Automatica paso a paso

La légica AP requiere el uso sélo del comando
OPEN:

- OPEN cuando la barrera estd cerrada ordena
la apertura. Transcurrido el tiempo de pausa,
la barrera se cierra automaticamente.

- OPEN cuando se abre la barrera, se detiene
y bloguea. (La intervencién de las fotocélulas
durante la pausa recarga el tiempo de pausa).

- OPEN durante la apertura se bloquea.

- OPEN durante la apertura se vuelve a abrir.
El comando CLOSE siempre ordena el cierre.

B Semiautomatico B

La légica b requiere el uso de los comandos
OPEN y CLOSE:

- OPEN cuando la barrera esta cerrada ordena
la apertura.

- CLOSE cuando la barrera estd abierta ordena
el cierre.

- CLOSE durante la apertura se vuelve a cerrar.

- OPEN durante la apertura se vuelve a abrir.

/MAGNETIC’

L[ Semiautomatico b en
apertura/Hombre presente C en

cierre

La légica bC requiere el uso de los comandos
OPEN para pulsar en apertura y CLOSE
mantenido en cierre. Activar el comando
CLOSE en el cierre debe ser voluntario y la
barrera debe ser visible.

- OPEN cuando la barrera esta cerrada ordena
la apertura.

- CLOSE mantenido comanda el cierre.

_ Hombre Presente

La ldgica C requiere el uso de los comandos
OPEN y CLOSE mantenidos. La activacion del
comando debe ser voluntaria y la barrera
debe ser visible.

- OPEN sostenido comanda la apertura.
- CLOSE mantenido comanda el cierre.

- La intervencién de fotocélulas bloquea el
movimiento.

P Parqueadero

La légica P requiere el uso de los comandos
OPEN y CLOSE.

- OPEN cuando la barrera esta cerrada ordena
la apertura.

- CLOSE cuando la barrera esta abierta ordena
el cierre.

- CLOSE durante la apertura se vuelve a cerrar
después de la apertura.

- OPEN durante la apertura se vuelve a abrir.
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- La intervencidn de las fotocélulas durante el
cierre por movimiento, al abandonar la
barrera continta cerrando.

PH Parqueadero automatico

La légica PA requiere el uso de los comandos
OPEN y CLOSE.

- OPEN cuando la barrera esta cerrada ordena
la apertura. Transcurrido el tiempo de pausa,
la barrera se cierra automaticamente.

- OPEN Cuando la barrera se abre en pausa,
recarga el tiempo de pausa. (Incluso en el
intervalo de fotocélula, recarga el tiempo de
pausa).

- CLOSE cuando la barrera esta abierta ordena
el cierre.

- CLOSE durante la apertura se vuelve a cerrar
después de la apertura.

- OPEN durante la apertura se vuelve a abrir.

- La intervencidn de las fotocélulas durante el
cierre por movimiento, al abandonar la
barrera continta cerrando.

18. Setup

El setup Permite memorizar las posiciones de
fin de curso.

Cuando es necesario ejecutar un Setup
- En la primera activacion del automatismo.
- Después de sustituir la placa.

- Cuando en el display aparece SO
parpadeando y el automatismo no funciona.

- Después de cualquier variacion en la posicion
de los fines de curso.

Como ejecutar el setup:

/MAGNETIC’

- Durante el SETUP, se ignoran los dispositivos
de seguridad; Por lo tanto, manténgase
alejado y no permita que nadie se acerque a
la automatizacion hasta que se complete el
procedimiento.

El SETUP debe ser realizado:

- En presencia de tensién de alimentacion de
red.

- Con automatizacion en funcionamiento
automatico.

- Con entradas STOP/EMER no activas.

1. Seleccione el pardmetro tL en

Programacion basica; el display muestra = =.

2. Mantenga presionados los botones + vy -
aprox. por 3s. Cuando S1 aparezca
parpadeando, suelte los botones. La barra
comienza a cerrarse y se detiene tan pronto
como llega al tope.

3. En el display S2 parpadea. La barra
permanece en posicion cerrada durante un
par de segundos.

4. En el display S3 queda parpadeando. La
barra inicia la apertura y para tan pronto
como llegue al tope.

5. El procedimiento finaliza y el display
muestra el status de la automatizacion
abierta. (01).

19. Puesta a punto

Verificaciones finales

1. Si no se puede excluir el transito de
peatones, comprobar si las fuerzas generadas
por la barra estdn dentro de los limites
permitidos por la normativa. Utilice un
medidor de curva de impacto de acuerdo con
las normas NBR 15202 y NBR 16025. Para
paises adicionales, en ausencia de una norma
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local especifica, la fuerza debe ser inferior a
150 N estatica. Comprobar que la fuerza
maxima de movimiento manual de la barra
sea inferior a 220 N.

2. Comprobar el correcto funcionamiento de
la automatizacion con todos los dispositivos
instalados.

Operaciones finales

1. Instale la tapa superior (ver parrafo
respectivo).

Pegatina de sefalizacion

2. Aplicar en la cobertura las sefiales previstas
sobre el riesgo de corte, aplastamiento o
amputacion de dedos o de la mano entre la
barra y el cuerpo de la barrera. La sefial de
RIESGO debe ser visible incluso con la barrera
cerrada.

3. Destacar con una sefializacién adecuada las
zonas en las que, a pesar de haber adoptado
todas las medidas de proteccidn, persisten
riesgos residuales.

4. Instalar sefializacion que prohiba el paso de
peatones.

5. Colocar el cartel de “PELIGRO DE
MOVIMIENTO AUTOMATICO” en un lugar
visible. Coloque la marca en la barrera. Utilice
carteles adhesivos para evitar perforar la
cobertura.

6. Completar la Declaracién de Conformidad
de la Maquina y el Registro de Instalacion.
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7. Proporcionar al propietario/operador de la
automatizacion la Declaracion, el Registro de
Instalacién con el plan de mantenimientoy las
instrucciones de uso de la automatizacion.

Accesorios

La instalacion debe realizarse dentro de los
estdndares NBR 15202 y NBR 16025.

Cuando se trabaja en el interior de la
cobertura, existen riesgos de cortes,
amputacién y aplastamiento de manos debido
a la presencia de piezas mdviles. Mientras no
se complete la instalacién, la barrera
parcialmente instalada siempre debe dejarse
cerrada con llave y con la puerta y la tapa
superior siempre cerradas, para evitar el
acceso a componentes electrénicos y piezas
mecanicas en movimiento.

Nunca instale la barra antes de haber
realizado y comprobado la fijacién del cuerpo
de la barrera. Hasta que se complete la
instalacion, nunca deje la barrera desatendida
con la barra montada. Delimitar el sitio de
construccion y prohibir el acceso/paso. Si la
instalacidn se realiza al aire libre, se deberd
realizar en buenas condiciones climéticas: en
ausencia de lluvias y rachas de viento. En caso
de lluvia se deberd prever un sistema de
proteccion de barrera adecuado hasta
finalizar la instalacion mecanica y electrdnica.
Nunca manipule la barrera agarrandose del
soporte.

Intermitente 24V

=

B

" LAMP
"LAMP
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El intermitente indica que el automatismo se
esta moviendo.

Instale la luz intermitente en una posicion
visible.

Conectar el intermitente al terminal J16 (3W
max.).

2. Programe, si lo desea, el parpadeo anterior
(Programacion avanzada PF).

3. Comprobar el correcto funcionamiento de
los dispositivos.

Bateria de emergencia XBAT 24V

XBAT 24V garantiza el suministro eléctrico de
la automatizacién en caso de interrupcién de
la tensiéon de alimentacién de la red. El
nimero de ciclos de funcionamiento de la
bateria depende de varios factores (estado de
carga de la bateria, tiempo transcurrido desde
la interrupcién de la tensién de red,

temperatura ambiente, etc.).

Recargue la bateria antes de utilizar el equipo.
El ciclo de carga completo de la bateria XBAT
24 es de 72 horas.

1. Posicionar la bateria

2. Conectar la bateria al conector J8 de la
placa.

3. Programar el funcionamiento de la bateria
(bF programacion avanzada).
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Desconectar la bateria de emergencia si el
automatismo queda fuera de servicio.

20. Médulo del radio HCS 1024

> Antena
Botdén Aprender
Led

Jumper Retencién
Entrada 12v o 24v
Contacto NF
Comun

Contacto NA

Botdo Aprender

1024

RETENGAO

43 - rxues

®

Comentado [23]: Antena

Contato NF
Comum

Entradal2V ou 24V ( Contato NA

Caracteristicas:

- Memoria 1024 botones

extraibles.

interna para

- Sistema de recepcion HCS, anticlonacién.
- Frecuencia de recepcién 433 Mhz.

- Elimina el control individual.

- Graba control master

- Cl de Memoria extraible.

- Alimentacién 12-24V AC/DC.

- Pulso o retencion.

- Un contacto NA y NF.

Grabacion de controles

Presione y suelte el boton de aprendizaje en
el RX con el LED encendido, presione uno de
los botones de control, el LED ST en la unidad
de control parpadeard indicando que la
programacién ha sido aceptada. Repite el
proceso con el otro botén del mismo control y
con los botones de los otros controles.

Borrar controles individuales
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Esta caracteristica le permite eliminar de 3. Verifique el status de los led DL3 e DL7.
forma independiente un botén que ya esta

grabado en la memoria, sin que se afecten los Dispositivos de comando

demas. De esta manera debes presionar el

boton de aprendizaje en el RX y con el botdn 1. Posicione los DIP switch para distribuir los

de aprendizaje aun presionado, presiona el
botdn del control que deseas eliminar. Nota:
Esta funcion debe ejecutarse antes de que se El Stop NF genera un stop también en el
apague el LED ST, si esto sucede, todos los
controles se apagaran.

comandos.

momento en que el dispositivo es
desconectado. Un comando (ej: OPEN A_1)
Borrar la memoria debe ser usado sobre un sélo dispositivo entre

Presione el botdn de aprendizaje RX 'y aquellos conectados.

manténgalo presionado hasta que el LED ST

se apague. Con este procedimiento borras Direccionamiento de dispositivos de

todos los controles guardados. comando.
Ejemplo: Esquema de conexion - Pulso 0000 OpenA_T G_H_ __
0001 OpenA_2 ]2342
0010 OpenA_3 1 comando Comentado [24]: Antena
0011 OpenA_4 Din5= Botén Aprender
ip5=0(0FF)
0100 OpenA_S Led
Jumper Retencién
ALl Stop Entrada 12v o 24v
0110 Stop NC_1 Contacto NF
~nmeno 0111 Stop NC_2 Comun
N 1000 Close Contacto NA
R
ES R 1001 OpenB_1
1010 OpenB_2
Entradal2v o::w C S 1011 Up?l’l B_}
— 1100 OpenB_4
1101 OpenB_5
1110 /
21. Dispositivos BUS 2easy 1111 /
0000 OpenA_1  OpenB_1 o
asg TN TR e
0011 npm Al (|mp 2 comandos
Penn_ 0se Dip5=1(ON)
i 0100 OpenA_2 OpenB_1
=11 0101 OpenA_2 OpenB_2
o @
‘ 0110 OpenA_2 Stop
0111 OpenA_2 Close
1000 OpenA_3 OpenB_3
1001 OpenA_3 OpenB_4
‘ 1010 OpenA_3  StopNC_1
{BUS | 1011 OpenA 3 Close
1100 OpenA_4  OpenB_3
1101 OpenA_4 OpenB_4
. . - 1110 OpenA_4 StopNC_2
E | | B
sta placa estd equipada con el circuito BUS T Opend 4 Cose

2easy para accionamiento de dispositivos.

Si no se utiliza, dejar el conector libre.
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2. Registre los dispositivos de comando BUS
2easy (bu Programacion Basica).

3. Verificar el status de los led DL3 y DL7.

4. Comprobar el correcto funcionamiento de
los dispositivos. Comandar el movimiento del
porton uno y verifique los LED de los
dispositivos, el status del bus en el display y el
funcionamiento del automatismo segun el
tipo de dispositivo instalado.

Registro de los dispositivos BUS 2easy
Cuando se requiere registro:

- Cuando se activa por primera vez el
automatismo o después de sustituir la placa.

- Después de alguna variacién (adicidn,
sustitucion o eliminacién) de dispositivos BUS
2easy).

Como registrarse:

1. Seleccione el parametro bu en la
programacion basica. Cuando se suelta F, el
display muestra el estado de los dispositivos

BUS 2easy.

2. Mantenga presionados los botones + y =

simultdneamente durante al menos 5s, hasta
que aparezca Y (durante este tiempo el
display parpadea). El registro esta completo.

3. Soltar los botones +y = . El display muestra

el status de los dispositivos BUS 2easy.

4. Verificar el status de los led en la placa: Led
DL7 (rojo) - Dispositivos BUS 2easy

Wolpac Controles Eficientes
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Led DLY (Vermelho) - Dispositivas BUS 2easy
-

P

Pelo menos um dispositive ocupado/ativo

Nenhum dispositivo ocupado/ative

Led DL3 (Verde) - Linha BUS 2easy

Maonitoramento da linha. Led sempre aceso (apagq
com a placa em Sleep)

b Linha em curto-circuito

¥ Erro nos dispositivos: verificar o LED ERROR
Como comprobar los dispositivos
registrados:

1. Seleccione el parametro bu en Ia
programacion basica. Después de registrar
uno o mas dispositivos, el bu muestra el

segmento 13 encendido.

2. Mantenga presionado el botén +; Se

iluminaran los segmentos relacionados con
los dispositivos registrados. Cada segmento
de visualizacion corresponde a un tipo de
dispositivo:

[~]
=
Foy

[1]—
[2]—

P

1T
WE

afal—=
= |

T

|

_.
T

s
" ]

-r
5]

-]
[=]
=
=

1 Dispositivo de comando Open A
2 Dispositivo de comando Open B
3 Fotocélulas em fechamento

4 Fotocélulas porimpulso Open

5 Nao utilizado
6

7

[

9

Dispositivo de comando Close
Nao utilizado

Dispositiva de comando Stop
Nao utilizado

Nao utilizado

11 Nao utilizado

Nao utilizado

Status BUS 2easy

Nao utilizado
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Comentado [25]: Led DL7 (Rojo) - Dispositivos BUS
2easy

Al menos un dispositivo ocupado/activo

Ninguno dispositivo ocupado/Activo

Led DL3 (verde) - Linea BUS 2easy

Monitoreo de linea. Led siempre encendido (borrado
con la placa en Sleep)

Linea en corto circuito

Error en los dispositivos: verificar el LED ERROR

Comentado [26]: 1- Dispositivo de comando OPEN A
2- Dispositivo de comando OPEN B
3- Fotocélulas en cierre

4- Fotocélulas por impulso OPEN
5- No utilizado

6- Dispositivo de comando CLOSE
7- No utilizado

8- Dispositivo de comando STOP
9- No utilizado

10- No utilizado

11- No utilizado

12- No utilizado

13- Status BUS 2easy

14- No utilizado
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Accesorios
1 - Kitdeiluminacion de brazo.
2 - Bucle Inductivo de 24 VCC.

3 - Botonera de activacidn con caja de
proteccion amarilla.

4 - Mobdulo receptor de Radio
Frecuencia 1 canal 433Mhz.

5 - Dispositivo emisor de
radiofrecuencia 433Mhz (Mando a
distancia 2 botones).

6 - Sensor fotocélula XP20D
Direccional a Relé 20 metros.

7 - Modulo Bateria de Emergencia
24VCC.

Master - Slave

La configuracion Master-Slave permite
instalar dos  barreras opuestas con
movimiento sincronizado.

A la hora de programar es necesario
programar una barrera como Master y la otra
como Slave.

La barrera Master gestiona todos los
comandos y movimientos. Los dispositivos de
control y cualquier bucle externo siempre
deben estar conectados a la barrera Master.

MAGNETIC

Cada barrera debe programarse segun la
longitud y la configuraciéon de la barra. La
légica de funcionamiento sélo debe
programarse en la placa Master. La funcién
antiaplastamiento esta activa en cada una de
las barreras y comanda la inversion en ambas.

Conexion

1. Conectar la barrera con conexién BUS

2easy polarizado.
2. Conectar los dispositivos.

Las entradas para los dispositivos de comando
y eventuales loop externos son inhibidos en la

placa Slave.
Conexdes Master Slave
Alimentacio v v
Mator v v
Encoder v v
lluminagdo da parte superior v v
Luzes da haste v v
Dispositivos de comando v x
Loop v ®
Saidas v v
Pisca-pisca vy ®

I

2. Llos dispositivos BUS 2easy pueden ser
conectados a la placa Master o a la Slave.
El registro de los dispositivos debe ser
realizado en la barrera master.

Conexiones del médulo de control

Comentado [27]: Conexiones
Voltaje

Motor

Encoder

lluminacién de la parte superior
Luces de la barra

Dispositivos de comando

Loop

Salidas

Intermitente

—
sviae/nalsa

M

+24V

wneas (][]
"

o

EE

M

Configuracion de la barrera slave
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1. Alimente eléctricamente la barrera Slave.
El cartel se enciende. El display muestra lo
siguiente:

- La version del firmware (2 digitos separados
por un punto).

mn
50 Parpadeando si es necesario un setup, o
el status de la automatizacion.

2. Entrar en la Programacion Basica vy
programar:

- CF en funcién de la configuracion y longitud

de la barra
- Ct = SL para configurar la placa como Slave.

3. Verificar el status de los leds en la placa.

|

Led DL7 (Vermelho)

Sincronizagdo Master-Slave ausente ou

* curto-circuito.

Led DL3 (Verde)

* Sincronizacao Master-Slave presente.

4. Verifique la direccién del progreso. La
barrera no debe estar en funcionamiento
manual.

5. Realizar el accionamiento.

Durante el setup, la placa Master comanda la
placa Slave y las dos barras se mueven en
armonia.

Wolpac Controles Eficientes Depto. de Ingenieria
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22. Diagnésticos

|

VERIFICACAO DOS LED
LED STATUS el
50
DL1 BUS @ ativo @]
O ndo ativo
DL2 BUSMON Ve o registro dos dispo- @
sitivos BUS 2easy
DL3 RADIOT ® ativo o]
O ndo ativo
DL4 RADIO2 @ ativo O
O ndoativo
DL5 Emo/alarme “ERROR" @ ativo o]
O ndo ativo
DL8 EMER @ nio ativo [ ]
O ativo
DL9 STOP @ nioativo [ ]
O ativo
DL10 CLOSE @ ativo O
O ndoativo
DL11 OPEN @] @]
DL12 LOOP1 @ ativo o]
O ndoativo
DL13 LOOP2 @ ativo o]
O ndo ativo

omprobacion de la direccion del
rogreso

. Seleccione el parametro nl en la
Programacion Basica. El display muestra.

2. Mantenga presionado el botén +. El

display muestra oP y la barrera se abre.

3. Mantenga presionado el botén. El

display muestra CL y la barrera se cierra.

4. Si no se respetan las condiciones de los
puntos 2 y 3, invertir los cables del motor.

Comprobacion del funcionamiento
del codificador

1. Seleccione el parametro NI en

Programacion basica; el display muestra -
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Comentado [29]: LED Status. En reposo

Activo
No activo
Verificar el registro de los dispositivos BUS 2easy

Comentado [28]: Led DL7 (ROJO)

Sincronizacién Master Slave ausente o linea en corto
circuito

Led DL3 (verde)

Sincronizacién Master Slave presente.
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2. Mantenga presionado el botén +. El

display muestra OP y la barrera se abre.

El punto parpadeante entre las dos letras
indica el correcto funcionamiento del
codificador.

3. Mantenga presionado el botén =. El

display muestra €Ly la barrera se cierra. El
punto parpadeante entre las dos letras
indica el correcto funcionamiento del
codificador.

Comprobacion del estado de la
automatizacion

El display del médulo de control, si no esta
dentro de la programacién muestra un
coédigo que indica el estado del
automatismo:

0o Fechada

0|  Aberta

02  Parada depois abre

D3 Paradadepois fecha

04 Empausa

05 Emabertura

06  Emfechamento

07 Failsafe em curso

08 Verificagdo dos dispositivos BUS 2easy em curso

09 Piscada prévia depois abre
10 Piscada prévia depois fecha
I Aberturaem Emergénda

Verificacion de la version del
firmware

Al encender, el display del mddulo de
control muestra en secuencia:

- La version del firmware (2 digitos
separados por un punto).

- El status de la automatizacion.

Verificacion de los dispositivos BUS
2easy

MMAGNETIC

1. Seleccione el parametro bu en la

programacion basica.

2. Mantenga presionado el botén +; se

iluminaran los segmentos relacionados

con los dispositivos registrados.

Problemas de Funcionamientd

Guia para a solucdo de falhas
CONDICAO PROCURA DA SOLUCAQ

A barreira ndo executa
o SETUP

AbareiraNADABRE ~ Clewicd

verificar a conexao do motor e encoder

verificar se a automagdo esta bloqueada
verificar a presen¢a da alimentagao

Abarreira FECHA aoinvés  inverter as fases na conexao do motor e

de ABRIR e vice-versa realizar um SETUP

verificar a for¢a programada

verificar o balanceamento da haste
A barreira realiza movi-  verificar se o parametro cF esta pro-
mentos comavelocidade  gramado em fungio do comprimento

muito baixa da haste

se a barreira estiver funcionando a

bateria, verificar sua @rga.

a barreira realiza movi-  verificara conexao do motor e o funcio-

mentos irrequlares namento do encoder

. verificar se a automagao estd bloqueada
A barreira NAO ABRE verificar o sentido de andamento do

motor

verificar se a automagao esta bloqueada
verificar o sentido de andamento do

Abarreira NAD FECHA Ot

Verificar se o status dos led dos dispo-
sitivos de comando, loop, sequrancas e

EMER nao estao atives

verificar se a automagdo esta bloqueada
A barreira NAO ABRE e Verificar se o status do led do STOP nao

NAO FECHA estd ativo

verificar a conexao do motor e encoder

23.Mantenimiento\
RISCOS

VirA P AYAN

EQUIPAMENTOS DE PROTECAD INDIVIDUAL

(a0 (=D ()

Aies uT 1cancal Luaiyuici uavau uc
mantenimiento, desconecte la red
eléctrica. Si el seccionador no esta visible,
coloque un cartel de “ATENCION -
Mantenimiento en curso”. Restablecer el
suministro  eléctrico al finalizar el
mantenimiento 'y después de la
reorganizacion del area.

Esta prohibido quitar la tapa de la placa.
Ningln mantenimiento requiere quitar la
tapa.

La barrera no debe dejarse desbloqueada.
Si la barrera va a estar fuera de servicio
por un periodo prolongado, es necesario
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Comentado [31]: Guia de solucién de problemas
Condicion  Busca de la solucién

La barrera no ejecuta el setup

La barrera no abre

- Verifique si el automatismo esté bloqueado

- Verifique la presencia de la alimentacion elétrica
- Verifique la conexcién del motor y encoder

La barrera CIERRA en vez de ABRIR y vice versa
Invertir las fases en la conexién del motor y realizar un
setup

La barrera realiza movimientos con la velocidad muy
baja

Verificar la fuerza programada

Verificar el balanceo de la barra

Verificar si el parametro cF esta programado en funcién
de la longitud de la barra

Si la barrera esta funcionando mediante a bateria
verificar su carga

La barrera realiza movimientos irregulares

Verificaer la conexién del motor y el funcionamiento del
encoder

La barrera NO ABRE
Verificar si el automatismo esta bloqueado

Verificar el sentido de progreso del motor

La barrera NO CIERRA
Verificar si el automatismo esta bloqueado
Verificar el sentido de progreso del motor

Verificar si el status de led de los dispositivos de
comando, loop, seguridad y EMER no estan activos.

La barrera no ABRE y no CIERRA
Verificar si el automatismo esta bloqueado

Verificar si el status de led del STOP no esté activo [ ..}

Comentado [30]: Cerrada
Abierta

Parada después abre

Parada después cierra

En Pausa

En apertura

En cierre

Failsafe en curso

Verificacion de los dispositivos BUS 2easy en curso
Parpadeo previo después abre
Parpadeo previo después cierra
Apertura en Emergencia

Comentado [32]: Riesgos
Equipos de proteccion Individual
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retirar la barra.

El mantenimiento debe ser realizado por el
instalador/persona de mantenimiento.
Respete todas las instrucciones 'y
recomendaciones de seguridad
proporcionadas en este manual.

Delimitar el sitio de construccion y prohibir
el acceso/paso. No deje el sitio
desatendido.

El drea de trabajo debe mantenerse en

MMAGNETIC

orden y libre de obstrucciones al finalizar el
mantenimiento.

Antes de iniciar las actividades, espere
hasta que los componentes sujetos a
calentamiento se hayan enfriado. No realice
ninguna modificacién a los componentes
originales.

FAAC S.p.A. declina toda responsabilidad
por los dafios derivados de componentes
modificados o alterados.

D La garantia expira si se cambian los componentes.

Para las sustituciones utilice inicamente repuestos originales FAAC.

MANTENIMIENTO DE RUTINA

El Mantenimiento de Rutina lista, a titulo meram

ente indicativo y que se entendera como

directriz no exhaustiva, se realizardan operaciones periddicas para mantener la

automatizacion en condiciones eficientes

y seguras. Es responsabilidad del

instalador/fabricante de la maquina definir el plan de mantenimiento de la automatizacion,
integrando el listado o modificando los intervalos de mantenimiento en funcién de las

caracteristicas de la maquina.

Si las comprobaciones enumeradas a continuacién detectan condiciones diferentes a las
esperadas, es necesario realizar un reset. Esta prohibido restablecer el sistema hasta que se
respeten todas las advertencias de seguridad contenidas en este manual y en la
documentacién de todos los demas componentes instalados.

[
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Comentado [33]: Operaciones Frecuencias/meses
Estructuras

Verificar el pedestal y las partes del edificio/habitacion
adyacentes a la automatizacion: ausencia de dafios,
grietas, fracturas, hundimientos.

Revisar la zona de movimiento de la barra: ausencia de
objetos/dep6sitos que reduzcan los margenes de
seguridad y obstaculos al movimiento de la barra, como
cables aéreos, etc.

Comprobar la ausencia de puntos de enganche o pluas
peligrosas.

Barrera

Comprobar la fijacién de la tapa a la placa de
cimentacion.

Comprobar la barrera y sus fijaciones: integridad,
ausencia de deformaciones, 6xido, etc.
Comprobar el correcto apriete de tornillos y tuercas.

Comprobar la integridad y correcta fijacion del.
Comprobar la integridad y correcta fijacion de la barra.

Verifique la presencia e integridad de las pegatinas
reflectantes en la barra y todas las deméas marcas
necesarias.

Comprobar la integridad y correcta fijacion del resorte y
elevadores.
Verificar la configuracién y equilibrio de la barrera.

Comprobar la integridad y correcto funcionamiento y
correcto ajuste de los fines de curso.

Verifique la integridad de todos los cables,
prensaestopas y cajas de conexiones.

Comprobar la irreversibilidad.

Limpiar el motorreductor y la tapa de soporte.

Realizar limpieza general de la zona de maniobra de la
barrera.

Equipo electronico

Verificar la integridad de la tapa superior y la proteccion
plastica de la placa electrénica.

Verifique la integridad de los conectores y el cableado.

Verifique la integridad de las conexiones de puesta a
tierra.

Comprobar la ausencia de rastros de
sobrecalentamiento, quemaduras fuertes, etc. en
componentes eléctricos.

Comprobar el correcto funcionamiento del disyuntor
termomagnético y del interruptor diferencial.

Dispositivos de comando

Verificar la integridad y correcto funcionamiento de los
dispositivos y radiomandos instalados
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Bordas deformaveis

/MAGNETIC

Operacoes Frequéncias/meses Verificar: integridade e fixacio. 1

Estruturas Fotocélulas

Veriticar o pedestal e as partes do edificio/recinto adja- Verificar: inteeridade, fixacao e funcionamenta correto. b

centes @ automacao: ausencia de danos, fissuras, fraturas, 12 Verificar as colunas: integridade, fixagéo, ausénciz de
deformacies, etc.

abaixamentos.
Verificar a area de movimentacao da haste: auséncia de

Pisca-pisca

objetns.fdepogitas que reduzam as margens de sequranca e Verificar: integridade, fixacéo e funcionamento coreto. 12
de obstaculos a movimentacéo da haste, como por exemplo, Controle dos acessos
cabos aéreos, etc. 'l’leriﬁrar aaber;ullacnrrelta da barreira somente com reconhe- 1

" . - cimenta do usuario autorizado.
Verificar & auséncia de pontos de enganchamento ou espigdes 1 P
perigosos. Vedzcio o

R Verificar: integridade  fixagdo da haste. ]

Barreira Pe
Verificar a fixacao da cobertura a placa de fundacao. 6 Verificar: intearidade, fixacao da haste, 5
Verificar a hﬁr[Ei'a e suas fixagdes: integridade, auséncia de Verificar a presenca e a integridade dos adesivos refletores no P
deformagies, ferrugem, etc. 12 pé e todas as outras sinalizacdes necessarias,
Veriticar o aperto correto dos parafusos e porcas. Verificar a presenca e a integridade da protecdo inferior dopé. 6
Verificar a integridade e a fixacdo correta da. 12 Forquilha
Verificar a integridade e a fixacho correta da haste. 11 Verficar: ntegridadz & ixacio. b

Verificar a presenca e a integridade dos adesivos refletores na 6

Verificar a presenca e a integridade de todas as sinalizacdes 6
necessarias.

haste e todas as outras sinalizacdes necessarias,

Verificar a integridade e a fixacdo correta da mola e dos 1
tirantes.

Verificar a confipuracdo e o balanceamento da barreira. 12
Verificar & integridade e o funcionamento correto & regula- 1

Haste articulada

Verificar: integridade e fixacio. 6
Verificar a integridade do cabo e as respectivas sinalizacdes
{altura max. permitida, risco de esmagament na articulacio
da haste).

Automagdo completa

gem correta dos fins de curso.

Verificar a integridade de todos os cabos, dos prensa-cabos 1
& das catias de derivagio.

Verificar o funcionamento correto da automagéo, segundo
2
comando.

logica programada, usanda os varios dispositivas de 12

Verificar a irreversibilidade. 11
Realizar a limpeza do motorredutor e da cobertura portante, 12
Realizar a limpeza geral da area de manobra da barreira. 12

Equipamento eletronico
Verificar a integridade da tampa superior & da protecio
plastica da placa eletranica.

Verificar a intearidade dos conectores e do cabeamento. 12
Verificar a integridade das conexdes de ateramento, 11
Verificar a auséncia dz tragos de superaquecimenta, queima- i
dura, etc. nos companentes elétricos,

Verificar o funcionamento correto do disjuntor termoma- !
gnetico e do interruptor diferencial.

Dispesitivos de comando
ENTICAr a Infegnadade & o funcionamento correto dos disp- 12

11

=}

sitivos instalados e dos radio-controles.

REEMPLAZO PERIODICO

dicidads

ComponentePeri em ciclos de trabalho

Mola 200000

Verificar o movimento correto da haste, se € fluido e regular
¢ sem ruidos andmalos.

Verificar a velocidade correta na abertura e fechamento e o
respeito s desaceleracies previstas.

11

Verificar o funcionamento correto do desblogueio manual:
quando o deshlogueio estiver acionado nao deve ser possivel 5
movimentar a haste, a ndo ser manualmente.

Verificar a presenca da tampa da fechadura.

Verificar sz a forca maxima de movimentagio manual da 6
haste & menor que 220 H.

Verificar o funcionamento correto do encoder. b
Verificar o funcionamenta correto de cada par de fotocélulas. 6
Verificar & auséncia de interferéncias otica/luminosas entre .
a5 fotocélulas.

Se o trinsito de pedestres nio puder ser eliminado, veri-

ficar a curva de limitagdo das forcas (normas EM 12453 e

EN 12445). Para o5 paises extra UE, na auséncia de uma 6
normativa local especifica, a forga deve ser inferior a 150

W estaticos.

Verificar a presenca, integridade e legibilidade de todas as
sinalizacées necessarias: riscos residuais, uso exclusivo, etc.
Verificar a presenca, integridade e legibilidade da marcacao

CE da automagio e do cartaz de sinalizacdo de PERIGO DE 12
MOVIMENTACAD AUTOMATICA.

Motorredutor eletromecanico 500000

REEMPLAZO DEL RESORTE

® Realizar la maniobra de desbloqueo.
e Levante la varilla completamente verticalmente.
e Restablecer el funcionamiento automatico.
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Comentado [34]: Velocidad de apertura y cierre y el
cumplimiento de las desaceleraciones previstas.

Compruebe que el desbloqueo manual funciona
correctamente: cuando el desbloqueo esta activado, no
deberia ser posible

mover la barra, excepto manualmente.

Verificar la presencia de la tapa de la cerradura.
Comprobar que la fuerza maxima de movimiento
manual de la barra sea inferior a 220 N.

Comprobar el correcto funcionamiento del codificador.

Comprobar el correcto funcionamiento de cada par de
fotocélulas.

Comprobar la ausencia de interferencias
Gpticas/luminicas entre las fotocélulas.

Si no se puede eliminar el tréfico de peatones,
comprobar la curva de limitacién de fuerzas (normas
EN 12453 y EN 12445). Para paises no pertenecientes
a la UE, en ausencia de regulaciones locales
especificas, la resistencia debe ser inferior a 150

N estatico.

Comprobar la presencia, integridad y legibilidad de
todas las sefiales necesarias: riesgos residuales, uso
exclusivo, etc.

Comprobar la presencia, integridad y legibilidad del
marcado.

CE de automatizacion y cartel de sefializacion
PELIGRO DE

MOVIMIENTO AUTOMATICO.

Comentado [35]: Bordes deformables

Verificar: integridad y fijacion.

Fotocélulas

Comprobar: integridad, fijacion y correcto
funcionamiento.

Comprobar las columnas: integridad, fijacién, ausencia
de deformaciones, etc.

Intermitente
Comprobar: integridad, fijacién y correcto
funcionamiento.

Control de acceso
Verificar la correcta apertura de la barrera sélo con el
reconocimiento del usuario autorizado.

Sello

Verificar: integridad y fijacién de la barra.

Pie

Verificar: integridad, fijacién de la barra.

Verifique la presencia e integridad de las pegatinas
reflectantes en el pie y todas las demas marcas
necesarias.

Verifique la presencia e integridad de la proteccion
inferior del pie.

Comentado [36]: Componente de periodicidad en los
ciclos de trabajo

Resorte 200000
motorreductor electromecéanico 500000
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Extienda el tirante desenroscéandolo
manualmente para acelerar la operacion.
Separe el resorte del tirante y la abertura en
la base del cuerpo de la barrera.

Reemplazo del resorte

Equilibrar la barra.

REEMPLAZO DEL MOTORREDUCTOR

Realizar la maniobra de desbloqueo.

Levante la barra completamente verticalmente.
Restablecer el funcionamiento automatico.
Extienda el tirante desenroscandolo
manualmente para acelerar la operacion.
Separe el resorte del tirante y de la abertura

en la base del cuerpo de la barrera.

Realizar la maniobra de desbloqueo y colocar
la varilla en posicion horizontal.

Desmontar la barra.

/MAGNETIC

Coloque el equilibrador como se muestra en la figura.

Restaurar el funcionamiento automatico.
Retire el anillo seeger presente en el eje de
transmision.

Afloje las 4 tuercas y retire las arandelas.
Retire el motorreductor

Retire el motor eléctrico, prestando atencion
para no dafiar el cable del motor.

Montar el motor eléctrico en el nuevo
motorreductor y repetir la secuencia a la
inversa.

REEMPLAZO DE FUSIBLES

Retire la tapa del fusible F1 usando
suavemente la palanca a modo de
destornillador.

Retire el fusible

Instale el nuevo fusible.

Vuelva a montar la tapa del fusible

Utilice tnicamente un fusible T 2,5 A (retardado).

PROBLEMAS DE FUNCIONAMIENTO

Guia de solucién de problemas
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CONDIGAD

A barreira néo executa
0 SETUP

A Barreira NAQ ABRE

S WoLPAC

PROCURA DA SOLUGAO

verificar se a automagéo esta bloqueada|
verificar a presenca da alimentacdo
elétrica

verificar a conexdo do motor & encoder

A barreira FECHA a0 invés
de ABRIR e vice-versa

inverter as fases na conexao do motor e
realizar um SETUP

A barreira realiza movi-
mentos com a velocidade
muito baixa

verificar 2 forca  programada
verificar o balanceamento da haste
verificar se o parametro cF esta pro-
gramado em funcao do comprimento
da haste

se a barreira estiver funcionando a

bateria, verificar sua carga.

a barreira realiza movi-
mentos irregulares

verificar a conexao do motor e o funcio-
namento do encoder

A barreira NAO ABRE

verificar se a automacdo esta bloqueada
verificar o sentido de andamento do
motor

A barreira NAQ FECHA

A barreira NAO ABRE e
NAO FECHA

verificar se a automacéo esta bloqueada
verificar o sentido de andamento do
motor

Verificar se o status dos led dos dispo-
sitivos de comando, loop, segurancas e
EMER ndo estdo ativos

verificar se a automacdo esta blogueada
Verificar se o status do led do STOP nao
esta ativo

verificar a conexdo do motor & encoder
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Comentado [37]: CONDICION

La barrera no ejecuta SETUP

LA BARRERA NO SE ABRE

BUSQUEDA DE SOLUCIONES

comprobar si el automatismo esta bloqueado
comprobar la presencia de alimentacién eléctrica
comprobar la conexién del motor y el codificador

La barrera CIERRA en lugar de ABRE y viceversa
invertir las fases en la conexion del motor y realizar un
SETUP

La barrera se mueve a muy baja velocidad.
comprobar la fuerza programada comprobar el
equilibrio de la barra

comprobar si el parametro cf esta programado en
funcion de la longitud de la barra, si la barrera funciona
con bateria comprobar su carga.

la barrera hace movimientos irregulares

comprobar la conexién del motor y el funcionamiento
del codificador

La barrera NO SE ABRE

comprobar si el automatismo esta bloqueado
comprobar el sentido de movimiento del motor

La barrera NO CIERRA

La barrera NO ABRE y NO CIERRA

comprobar si el automatismo esta bloqueado
comprobar el sentido de movimiento del motor
Verificar que los LED de estado de los dispositivos de
comando, lazo, seguridad y EMER no estén activos
verificar si la automatizacion esta bloqueada
Comprobar que el estado del led STOP no esté activo
comprobar la conexién del motor y el codificador
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24. ADJUNTOS
SISTEMA DE BALANCEO

/MAGNETIC

Sistema de balanceamento

modelo 1 modelo 2

@ﬁ\:%%@
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BALANCEO DE LA BARRA FJA
~ Comentado [38]: Barra (ninguno accesorio)
L | Barra y luces
Balanceamento da Haste Fixa ——— ———— - Barra y sello
‘ gswray e
|| Barra, selloy pie
L min 1.85m [min2.45m [min3.00m |min3.50m (min390m |min431m |
244m |mdx2.99m (mdx3.49m |mix389m [mix430m [mix4.81m |
haste (nenhum acessorio) g18 g28 834 B4A gsA 8834
L 1.80m 235m 290m 335m 380m 411m 465m
234m 289m 334m 379m 4.10m 464m 431-
haste e luzes gi8 828 834 B4A §5A 8831 |8B4a
L 1.65m 220m 270m 3.10m 350m 381m 431m
219m 2.69- 3.09- 3.49- 380m 430m (481 m
haste e vedacio 218 228 g5A HEL H-1T
L 135m |min1.90m 290m |min335m |min3.71m |min431m
1.89m LMn !34- 3.70- 430m 4381m
haste & pé g18 g28 g834 T
L 1.75m 225m 3.05m 336m
224m Zﬂn J.Mn 335- 389m
haste, vedagio e pé 824 234 1 37 l“
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BARRA ARTICULADA
| : — D&J
‘ L-(Max 481mm) |
| 1 1
Air

SISTEMA DE BALANCEO

.
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M ACCESS TO PROGE

e WOoLPAC MAGNETIC'

BALANCEO DE LA BARRA ARTICULADA

| Comentado [39]: iNOTA!
Todas las dimensiones estan en mm.

Balanceamento da Haste Articulada

< ___-

g83a

3800 ____
g83A |

g = ____
g28 £3A g4aaA g5A

CE - | = =<~ e
g18 g28 g3a f

oo | gpettioe || mmamo | measso ||
€18 g28 g£3aA |

Nota!
Todas as dimensoes estao em mm.
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25. Garantia

| - Este producto estd garantizado por
Wolpac Magnetic por un periodo de 365
dias (garantia limitada), contra cualquier
defecto de material o fabricacién, siempre
que se observen las  siguientes
condiciones:

a) Para que la garantia sea valida es
imprescindible que el producto mantenga
sus sellos intactos y su etiqueta de
identificacion no presente signos de
manipulacion.

b) El periodo de garantia se contard a partir
de la fecha de entrega del producto al
primer comprador, incluso si el producto
se transfiere a terceros, por lo que es
necesario presentar el documento fiscal.

c) En los primeros 90 (noventa) dias del
periodo de garantia, se cubren los costos
de repuestos y servicios de reparacion
realizados en los Centros de Servicio
Técnico Autorizados Wolpac Magnetic.
Para el periodo restante, sélo se cubren los
costos de las piezas que eventualmente
puedan requerir reemplazo para reparar el
producto, excluyendo los  costos
relacionados con los servicios de
reparacion (mano de obra), retiro del
producto (envio y devolucién) y transporte
y alojamiento del técnico especializado.

d) Los productos enviados a Centros
Autorizados deberdn ser embalados en
embalajes que garanticen su integridad
fisica, siendo los gastos de envio y
devolucidn a cargo del cliente.

e) Los productos enviados a Centros
Autorizados deberan ir acompafiados de
una breve descripcion del problema
presentado.

Wolpac Controles Eficientes Depto. de Ingenieria
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f) Wolpac Magnetic no es responsable de
ninguna pérdida o dafo que surja al
propietario del producto, durante el
periodo en que el producto esté en
mantenimiento.

g) Las piezas reemplazadas seran
propiedad de Wolpac Magnetic.

Il - Esta garantia serd nula de pleno
derecho si los defectos son causados por:

a) Uso inadecuado o error en el
funcionamiento del producto.

b) Mantenimientos y/o cambios al
producto no aprobados previamente por
el Centro de Servicio Técnico Autorizado
Wolpac Magnetic.

c) Servicios de instalacién, desinstalaciéon y
reubicacion de productos no autorizados
por Wolpac Magnetic.

d) Sobretensiones y/o picos de tensién en
la red eléctrica propios de algunas
regiones, para los cuales se deberan
utilizar dispositivos estabilizadores para su
correccion.

e) Caso fortuito y fuerza mayor.

f) Transporte del producto en embalaje
inadecuado.

g) Hurto o robo.

Los Centros de Servicio Técnico
Autorizados Wolpac Magnetic cuentan
con equipos para brindar servicios en el
sitio donde se instalan los productos, por
lo que se cobraran tarifas de servicio v,
eventualmente, tarifas de ejecucion del
servicio, de acuerdo con el tiempo del
periodo de garantia.

Ninguin Revendedor Acreditado o Centro
de Servicio Técnico de Wolpac Magnetic
esta autorizado a modificar las condiciones
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aqui  establecidas o asumir otros
compromisos en nombre de Wolpac
Magnetic.

WOLPAC MAGNETIC
Comercial e Fabrica
Rua lijima, 554
Ferraz de Vasconcelos — SP — Brasil
Tel.: (6511) 4674-8000
www.wolpac.com.br
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